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Co Je Arduino?

* Arduino je oteviena (open source) elektronicka
platforma, zalozena na uzivatelsky jednoduchem
hardware a software.

* Arduino je urceno pro kazdého, kdo chce tvorit rychle
a jednoduse nové, interaktivni a zabavné projekty.

 Arduino je vlastné pocitac, ktery pomoci rtiznych
senzorl dokaze vnimat vnéjsi svét a reagovat na néj
napfiklad pohybem motorku, svicenim LED nebo jak
Si jen dokazete predstavit



Arduino rodina




Propojeni Arduina se svetem

 nativni seriovy port, 12C, SPI
» prevodniky na USB, Bluetooth, Ethernet, WiFi

* CO pouzit pro chytré telefony a tablety?



Arduino a Android pres USB

* Arduino Mega ADK s USB host pro Android
ADK = Accessory Development Kit
AOA = Android Open Accessory protocol

 Android OTG jako host pro Arduino



Arduino a Android pres Bluetooth

 Bluetooth modul HC-05/06 s SPP
 Bluetooth modul HC-10 ¢i CC2541 a BLE

e BLEduino — www.bleduino.cc


http://www.bleduino.cc/

Propojeni BT modulu s Arduinem
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Arduino pres sit’

 WIiFI nebo Ethernet
* nutna SW podpora na obou stranach
* neni omezeno vzdalenosti ani platformou

e priklad: www.Blynk.cc


http://www.Blynk.cc/

Programovani Arduina z Androidu

* ArduinoDroid od Antona Smirnova

* |IDE se syntax highlighting a code completion
 Compiler a uploader

» problemy na Android Marshmallow

* http://arduinodroid.blogspot.com


http://arduinodroid.blogspot.com/

DalSi zajimavé programy

e ArduinoCommander
 Arduino Total Control free
e Arduino Uno Port Control

e ArduDrolo



Jak programovat BT v Androidu?

* nativne v Android Studiu (tj. Java)

e QML/C++ v QtCreatoru

o WWW.protocoder.org - jJavascript framework
» Scripting Layer for Android (SL4A) + Python
* Tasker a jeho skripty?

 MIT App Inventor 2


http://www.protocoder.org/

MIT App Inventor 2

* online vyvojove prostredi podobné Scratchi

e paruje se s fyzickym zarizenim nebo
emulatorem

 vizualni programovani, jednoduché pro deti i
dospele

 pripraveny kod pro BT komunikaci

* nasleduje ukazka ovladani modelu auta se
dvéma motory, Arduinem a BT modulem
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5 int levy = 5;
& int pravy = 6;
7
8 wvoid setup()
o=l
10 Serial .begin(9600)
11 mySerial.begin (9800) ;
12 pinMode (3, OUTPUT);
13 pinMode {4, OUTPUT);
14 pinMode (8, OUTPUT);
15 pinMode (9, OUTPUT);
16 smer{true, true);
17 smer(false, true):
13 analogWrite (levy, 0);
19 analogWrite (pravy, 0);
20 [
21
22 woid smeribool leve, bool dopredu)
23B14
24 digitalWrite(leve 7 3 : 8, dopredul;
25 digitalhrite(leve 7 4 : 9, !dopredu);
26 |}
27 byte levekolo = @, pravekolo = 0;
28
29 wvoid loop()
03{
=i it (mySerial.available()) {
32 int ¢ = mySerial.read(};
33 Serial.print("c=");
34 Serial .println{c, DEC):
350E ifl{c==1||c==3]|{
36 int d = mySerial.read(); // rychlost @ - &3
37 Serial .print{"d="};
32 Serial .printlnf{d, DEC};
396 if (d==0) {
40 smeric == 1, d < 64);
41 1T (d == 64 && d = 128)
42 d -= &4,
43H if (c ==1) {
44 levekolo = d == 2;
45 T
458 else {
47 pravekolo = d == 2;
43 1
44 h
b | h
51 analogWrite (levy, levekolo);
52 analogWrite (pravy. pravekolo);
23 h

54 1



Déekuji za pozornost

... a rad odpovim na vase dotazy
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